ARCANTE

Automatizovany dopravni systém
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ARCANTE 4

- Mitomitieky” depraviy syStén  ARCANIE" sa. zaklada ' na pouziti
. samohybnych’ vozikov. napajanych, . akumiiatorovymi batériami, pre-

~Pravujucich naklady po drahe vyznacnej: na podlahe.

_ o~ mmnn T B R iy P S
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‘Na' dopravenie kontegnerov:na poschodia voziky. pouzivaju: nakladné
“vytahy TRANSPORTA.

2

,Jazdy kabin nakladnych vytahov. sa teda misia oyvladat! rpiadiacim,
“organom systému ARCANTE, v zavislosti od miesta uricenia. jednos
tlivych kontejnerov., : o

IT - PREVADZKOVANIE = ‘¢

2.1. - Spdsoby prevadzkovania

‘Prevadzkovanie zariadeni sa: teds uskutocmude dvomi: spBscbrit: i:
. "manualny" spdsob - zodpoveda juei p8vodnemu vybavaniu;

- "automaticky" sp8sob'~ cize ten, ked! “kabiny su riadené
pokynmi systému ARCANTE.. ' L

Jednotlivé zariadania  sa . pri automatickom rezime mbzu prevadz-
kovat' aj nezavisle jeden od druhého.

=



ARUANTE 4

Prikazy ARCANTE maju: prioritu, ' tj. chod systémom zvolenych kabin
pocas celého- automatického cyklu Je vylucne ovladany riadiacimi
prikazmi ARCANTE. Pri zavolani oboch kabin, vonkajsie volacie
tlacitka aivnutorné obsluhovacie' tlacitka su: neutralizované. Ked'
iba ' Jedna: kabina. :je .- zavolana, 'ta. druha : je nadalej ovladana
"klasickym" ' spbsobom, odpovedajuc tak na volania uzivatelov
(podesta, klavesnica, kabina). Ked" vytahy nie su automaticky
prevadzkované, ': prechadzaju 'do uzivania personalu nemochice, ktory

ichlovlada:za :pomoci p8vadnych: obsluhovacich. sorganov (‘Qd, podesty

alebo z kabiny).: -

Wt

2.2. —'Précl'nché _spﬁsoby'pmvadzkovania _

Kabiny sa obycajné oviadaju mnualnyrnfépbsobom.-.

1) Prijatie signalu $ARCANTE pre ziadost' .o automaticku prevadzku
t(DFA) , je signalizované prerusovanym svetelnym signalom dovtedy,

oo ikym kabina' 'nevykona® vsetky jazdy, ‘ktorych zaregistrovanie sa
uskutocnilo pred prijatim signalu DFA, ako aj tie, ktoré boli
ziadané z kabiny.. ' Y -

w«Po x vykonani vsetkych. chodov; riadenie kabiny sa uskutoenuje:
vylucne cez automatiku. Signalizacia svieti nepretrzite.

2) Po ukonceni signalu DFA, automaticky sp8sob zostava zapriity

priblizne 3 sekundy, a to kv8li pripadnému vypadu el.prudu. Po

;. tejto cakacej ‘dobe, kabina sa vrati do manualneho spdsobu
ovladania a signalizacia sa vypne.
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2.3. - Automatické prevadzkovanie

Po prijati prvého  riadiaceho prikazu od systému ARCANTE, kabina
dochadza na_.prikazom urcené poschodie. Dvere nastupista sa otvoria
a zostanu otvorené.

Vozik mdéze v8jst' & do kabiny. Po vjzade vozika do kabiny, systém
ARCANTE vysle riadiaci prikaz pre dojazd na stanovené poschodie.
Akonahle sa .vozik dostane do kabiny a nebude ziadnej prekazky pred
fotoelektrickou bunkou dveri, dvere sa zatvoria, kabina vykona
svoju jazdu a ked' d8jde na stanovené poschodie, otvoria sa dvere.
Vozik vyjde z kabiny.

Dvere nastupistda na hornych poschodiach (1 az 9) zostavaju
otverné dovtedy, kym sa vozik nevrati do kabiny. Ked' sa to stane,
vysle sa prikaz pre dojazd na stanovené poschodie.

Ked' vozik vyjde z kabiny, dvere nastupista sa na tomto poschodi
zatvoria, kabina vsak zostane na mieste. Po obdrzani dalsieho
prikazu od bliziaceho sa vozika, dvere sa znovu otvoria.

Dvere nasmpista sa na vsetkﬁrch poschodiach zatvaraju iba vtedy,
ked' uz vozik vosiel do kabiny a ked' systém ARCANTE vyslal prikaz
pre dopravu na urcité poschodie.

2.4. - Pripad vypadu el.prudu

1) Zmiznutie napatia:

Aby cinnost' adaptéra prik okamimwcﬁ ‘vypadoch el .prudu nebola -

narusena, - je nutné udrzat! zakladné signaly DFA a AFA, respek-
tive vypracované firmami ARCANTE a TRANSPORTA. Tieto signaly sa
udrzuju pocas 2 az 3 sekund.

Zatvorenie alebo otvorenie dveri nastupista resmie byt'
parazitne ovlywneny vypadom el.prudu. .

&
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2) Ozivenie napatia:

Po navrate el.prudu - Vv pripade, ze automaticky cyklus;jev
priebehu, ozivenie signalu DFA ‘sa uskutocuje za menej nez

100 ms," tj. pred ozivenim strojovne vy tahov TRANSPORTA.

V pripade pritomnosti sigiél'u‘;DF'A pri navrate el.prudu, vymh
‘okamzite musi nastavit'  do automatického prevadzkovacieho
@ spdsobu a signal AFA musi naskocit' do stavu 1. : o

Obdobne ako pri s}ypadé, dvere haisﬁipiéha nesmu byt' parazitne
ovlywené ani pri oziveni el.prudu.

V pripade, ze signal DFA je v polote. 0, 'z bezpecnostnych
dévodov Je potrebné pockat! 3. .sekundy pred vydanim povelu pre

manualne ovladanie. Ak sa medzicasom signal DFA objavi, zvoli
sa automaticky prevazdkovaci spdsob.
" -

”'3)V‘ypade1.pnxiupows;jazdy:

Pre pripad vypadu el.prudu za jazdy vytahu s vozikom vo wautri
sa uplatnuje specialny postup, umoznujuci pd‘gra'cpv'at' v. Jazde.

I ARCANTE znovu vysle posledny prikaz vyslany = pred vypadom
el.prudu: ~ ' '

B 3 . . ) G s S Ie mesames

l @ . Ked' sa uz vozik nenachadza v kabine, tj. uz dosiel na miesto

urcenia, prevadzka méze pokracovat' norma];ne',

i . Ked' sa vozik este nachadza v kabine, ¢o znaména, ze chod

I vytahu bol zastaveny pred tym, nez by dosiel .na stanovens
poschodie, alebo, ze vozik, ktory vysiel na poschodie, sa uz
vratil do kabiny, kedze tejto dvere zostali otvorené.

Vytahy TRANSPORTA musia byt! schopné rozlis'.it' Aﬁ%eto dve
sitacie a musia ich hlasit' signalom ECA systému ARCANTE.

~
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V pripade, 2ze :sa’ uz vozik vratil do kabiny, systém ARCANTE
pokracuje v prevadzkovani, a to vyslanim prikazu pre dojazd na
dalsie miesto urcenia, nasledne coho sa zatvoria dvere a vykona
sa Jjazda.

V pripade, ze vytah bol zablokovany v chode, po zopakovani
prikazu, -tento sa opat uvedie do pohybu. Mdze sa ovsem stat',
ze vytah nezareaguje na tento novy prikaz, lebo sa zablokoval v
"mrtvej zone", pri dojazde na miesto urcenia. Jeho vyblokovanie
systém ARCANTE uskutocnuje vyslanim povelu CS - nudzovy signal
= @ naslednym znovuvyslanim prikazu pre dojazd na stanovend
poschodie, '

Jedine S povelom CS =~ nudzovy signal - momo odblokovat'
kabinu, no tento povel v ziadnom pripade niesme vynutit'
otvorenie dveri na’inom poschodi, nez to bolo pdvadne stanovené

a potvrdené, '
9§

SIGNALY ADAPTEROV ( INTERFACES)

Demande de Fonctionnement Automatique - Ziadost' o automaticku
prevadzku. Pri vyslani ziadosti o automaticku prevadzku hodnota
signalu DFA je 1. Signal sa udrziava s hodnotou 1 pocas celej
doby. automa tického prevadzkovania, a hodnotu O nadobudne vtedy,
ked' sa vykona posledna jazda.

C~1 po C + 9:.Obsluha podlazi -1 az +9. Pri automatickom prevadzkovani

kabin: (AFA = 1), riadenie jazd kabin na stanovend poschodie sa
uskutocnuje vyslanim impulzov s dlzkou 0,58 az 2s v
zavislosti od Jednotlivych poschodi. .

Tento prikaz Jje okamzite zaregistrovany a - po splneni
podmienck odjazdu - ihned! vykonany .
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ARCANTE 4

Commande Secours - Nudzovy signal -

Nudzovy signal 'sa- vysiela iba v pripadoch vypadu el. prudu.
Jednotlivé pripady boli popisané v casti II.

Nudzovy signal CS sa lvy.sie'la v podobe impulzov tym istym
spdsobom nez ostatné riadiace signaly.

3.2, Signaly vypracované firmou TRANSPORTA

AFA

Autorisation de fonctiomement automatique - Povolenie pre
automaticku prevadzku.

Signal AFA nadobuda hodnotu 1 vtedy, ked' = splnia vsetky
podmienky riadiacich signalov zaznamenanych pred vyslanim
signalu DFA. Pocas celého cyklu automatického prevadzkovania
signal ma hodnotu 1. ; 6y |

V pripade zablokovania vytahu (porucha, otocenie kluca do
polohy Stop, atd.'), hodnota signalu je O. .

Présence en cabine - Pritomost' v kabine:
_Signal DP nadobuda hodnotu 1 vtedy, ked' sa vozidlo umiestni do

stredu kabiny. Signalizovanie je riesené detektorom, umiesine-
nym v podlahe kabiny: ked' detektor je aktivovany, DP =1,
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Autorisation de départ - povolenie pre odjazd:
Signal AD nadobuda hodnotu % vtedy, ked' kabina je pripravena

pre ‘vykon urcitého prikazu, tj.:

. ked' Jje prazdna a nic sa nenachadza pred fotoelktrickou
‘bunkou;

. ked' vozidlo voslo do kabiny, umiestnilo sa na ‘miesto
{DP = 1) a niet =ziadnej prekazky 'pred paprskom fotoelek-
trickej bunky. . et ; ;

Ak AD = 1 a vyslal sa riadici prikaz, ‘dvere sa zatvoria a vytah
vykona jazdu. - ;

.Elageoomnandéagteint-bojazdnaMOvenéposcmdie:

Signal ' HCA nadobuda = hodnotu 1 - vtedy, ked' kabina dojazdi na
prikazom urcené poschodie. Signal ma hodnotu 1 dovtedy, kym sa
kabina nepolme, a po obdrzani prikazu pre dalsiu Jjazdu,
nadobuda hodnotu O.

Sarxbzrejrre, veetky kabiny vytahov mju tieto signaly.
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ARCANTE zabezpecuje:
- namalovahie vodiacej drahy v kabine,
- Vypracovanie signalov DFA, C-1 po C9, CS,
Zapajonie signalov na stavajuce svorky spinaca  typu T.E.C.
1. D.S. 1703 alebo obdobného typi. Zapojenie svoriek zabez—
pecuje firma TRANSPCRTA. '

» zapojenie stavajucich suchych kontsktov - dodanych firmou
TRANSPORTA - pre signaly AFA, DP, AD 2 ECA - v strojovnil;

vokajsiu signalizaciu {(navestidlo na kazdom nastupisti upo-
zornyjuce 0 automatickej prevadzke);
5

. dodavku a ulozenie spojovacieho kabla (tento kabel bude k
dispozicii v strojomi pre firmu TRANSPORTA). Realizovanie
napajacej pripojky el.prudu v strojomni zabezpecuje firma
TRANSPORTA) «

Pouzije sa kabel typu G.V.S. s 37 vodicmi, priemeru 1,5 mm2,
5 izolaciou pre 500 V.

. Zapojenie vodiedv uvadza tabulka na nasledujucich stranach.
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kabina 1

ARANTE 4
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Urcenie:

Napajanie suchého kontaku, signalu D3 FsAs
firmou TRANSPORTA '

D . F . A.

1 vodic riadiacich; signelpy
ﬁgpaogalynie. suchého konteku TRANSRERTA)

c-1
C+1
C+2
C+3
C+4
C+5
C+6
C+7
C+8
C+9
C.S.
A.F.A.
D.P.
A.D.
E.C.A.

Spolocny vodic 24 V ARCANTE
(napajanie kontaktov spinacov fy TRANSPORTA)
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kabina 2

ARANTE 4

- o

Urcenie

Napajanie suchého kontaku signalu D.F.A.
firmou TRANSPORTA

D.F.A.

Spoloeny vodic riadiacich signalov
€= |

C+1

C+2

C+3

C+4

C+5

C+6

C+7

C+8

C+9

D.P.

A.D.

E.C.A. zeleny alebo zlty vodic kostry
C.8.

A.F.A,

-

Poznamka: Zapojanie signalov D.F.A. sa nemusi nevymutne odlisovat' od
zapojenia riadiciach signalov a nemusi sa 1lisit' ani podla

kabin.

Toto kablovanie je platné pre rozvodovu dosku obsluhujucu 2
vedla seba sa nachadzajuce kabiny. V inych pripadoch je
nutné ulozit' 2 samostatné kable.
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= 1=

Vsetky prace tykajuce strojowne vymhov, kabin a ich kinetiky :
‘zabezpecuje firma TRAI&BP(RTA. gt R I |
‘5.1, = Prace v kabine-

+ :Dodavka, ulozenie a’ zapoJjenie foboelektr icke,j bunky
namonbovanej do ramu dvecl kabiny. 3 =

rPaprsok luca bude vo vyske medzi 150 az 200 mm vzhla-
dom na podlahu. Prekazka pred lucom zabrani zatvorit!
dvere nastupisin a kabiny, ako. aj od:)azd vymhu.

. Dodavka, .ulozenie a mpo,jenie 2 elektronagnetickych
debektorov pritamosti namontovanych do podlahy -kabi-

Y ny, 'ktopé pri-ich aktivovani si@alizuju pritamost‘
vozidla, ANTE v strede kabiny. ol

Geonetridcé zobrazenie zaber'u tohto detektora Je
asledovné -4 : ¢ m . :

Nastavenie zaberu detektora sa musi vykonat' tak, aby

tento zareagoval na kovovu dosku t uniestnenu Vo vzdiale—
. nosti 30 mm od podvozku® vozidla, 'a aby nezareagoval,

ked' vzdialend:st' dosky od podvozku vozidla ‘bude 40 mm.
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Doda\‘rka ulozenie a zapo;jenie vnutome;j svebelne:] a.
akusticke.j signalizacie. ,Odkaz na svetelnom navesti.
signalizuje automatické pr‘evadzkovagie a ' ziada osoby,
ktoré sa nachadzaju v ‘kabine, aby Jju opustili.

5.2.'~"Price v su'o;jovni i
D&iavky firmy" ‘I‘RAI\BPCRTA pre stro.jovnu.

@ : ' . ‘Samostatny automaticky ovladac pre kazdu kabinu 8"
-2 prioribou automatiky vzhladom na obsluhovacie tlacitka i

v ' kabine a.na ‘nastupisti . do vytahov. Vypnutie

automatiky mdze byt! vykonané za pomoci vypinaca- v i

prislusnej skrini, umiestnene;j v stro;jovni.

. Prooedura nastavenia urowne podlahy kabin vzhladom na
uroven nastupista, zabezpecujuca vyrovnanie urovne
podlah s presostou max. +/~ 6 mm pri - otvoreni dveri,
a to bez nézavisle od nakladu (od o po 1.000 kg).

s Rt 2 e L M R R S E ol p v 22

T i BT N T ARt LA %

. St_avajuca pripojka spojovaciem kabla Zapojenie
kabla, ' dotiahnutého firmou ARCANTE do strojovne,
zabezpecu;je firma TRANSPORTA. ) 2

P AT

. Privod el. - prudu’ pre tuto pripojku vodicov pre
spolocné riadiace signaly vypracované firmou ARCANTE.

. Sada 'suchych kontaktov zodpoveda,jucich signalom _

vypracovanym firmou TRANSPORTA. E

J,_ 4 ._\ 207

Napa,janie tychto kontaktov od vodica 24 V. a zapo;)enie

signalov ' na. pripojku spojovacieho kabla zabezpecuje
firma TRANSPORTA.
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